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12. abra: Komarom 439b valto, eltérés a referenciagorbétdl a nyitasi tartomanyban (piros ellipszissel jeldlve)

ROADMASTER
Vilto statiszbka

Budapest Nyugal  Komasom
Datumentesvallum 2019-10-01-tof 2019-10-31g

I I E &
Valtt mév  AtallitAmok back | simrtimck | Gaa
Kom 15 | 566 0 0 2
Kom 21 236 0 [ 1
Kom 436 207 1 1 3
Kom_438 170 3 1 1
Kom 43% 202 1 1 6
Kom 32 313 1 1 1
Kom 3% 6 2 0 ]
Kom_408 2 3 1 1
Kom 220 621 4 1 4
Kom_22b 646 3 1 3
Kom 300 127 0 0 6
Kom_30b 802 1 1 ?
Kom 418 186 1 1 3

13. abra: Valto statisztika tablazat,
Komarom allomas

5. Osszefoglalas

A vasutlizem zavartalan fenntartasa érde-
kében a jovo a diagnosztikai rendszerek al-
kalmazasanak elterjedése iranyaba mutat.
Ugy véljiik, hogy kitérok esetén ennek egy
kivalo eszkdze tud lenni a ROADMASTER®
valtodiagnosztika, mely egyrészt eldsegiti
az Uzemeltet6 részére a koltséghatékony,
allapotfliggd karbantartas kialakitasat,
biztositva ezzel a kitérék rendelkezésre
allasanak noveléset, masrészt a VAMAV
Kft., mint kitérogyarté szemszogébdl is
hasznos informaciéforras ahhoz, hogy a
diagnosztika altal szerzett tapasztalatok
felhasznalasaval mind tartosabb és tGzem-
biztosabb kitéerék késziiljenek.

Irodalom

[1] VargaB., Didszegi S. mérési eredmények
[2] Eisenbahn-Bundesamt 2268 - 226ssr/
030-2213#008 szamu jelentése
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14. abra: Komarom allomas, kimutatas valtérendellenességek szamarol

ROADMASTER® Weichendiagnosesystem

Um die storungsfreien Betrieb der Bahn zu gewahrleisten, die Zukunft geht in
Richtung der Verbreitung von Diagnosesystemen. Wir sind an der Meinung, dass
in wesen Weichen, das ROADMASTER® Weichendiagnosesystem ist ein perfektes
Mittel, welche ermaoglicht fir die Betreiber die Ausarbeitung eine konsteneffiziente
und zustandsorientierte Wartungsstrategie, um damit beitragen in der Erhéhung
von Verfugbarkeit. Zudem von Seite der Weichenhersteller VAMAV Kft kann es eine
hilfreiche Informationsquelle sein, um mit Erfahrungen aus der Diagnosesystem
Wichen mit erhohten Lebensdauer und Betriebssicherheit produzieren zu kénnen.

ROADMASTER® Turnout Diagnostic System

To ensure the trouble-free operation of the railway, the future is towards the
dissemination of diagnostic systems. We believe that, in the manner of turnouts, the
ROADMASTER® Turnout Diagnostic System is a perfect tool that allows operators to
design a cost-effective and condition-based maintenance strategy to help increase
availability. In addition, also for the turnout manufacturer VAMAV Kft it can be a helpful
source of information, that with the experience gained from the diagnostic system,
they can produce turnouts with increased service life and operational reliability.

Intelligens mérérendszerek fejlesztése
a PowerQuattro Zrt.-nél

RINGLER CSABA,

SZUCS ATTILA

A PowerQuattro Zrt. 2018-ban a Verseny-
kepes Kozép-Magyarorszag Operativ
Program (VEKOP) keretein belll palyazati
tamogatast nyert intelligens mérérend-
szerek kifejlesztésére. A megvaldsitando
merdrendszerek kilonféle teljesitmeény-
elektronikai berendezések mérési folya-
matait kivanjak elésegiteni, féként a mé-
réshez felhasznalt energia, a mérési idd,
a mérési eredmények dokumentéalasa és
a méréshez szilkséges eszkdzigények
optimalizalasa céljaval.

Cikklinkben bemutatasra kertinek a ki-
fejlesztett mérérendszerek a fejlesztési el-
képzelések és célok tiikrében. A fejlesztés
soran az volt a kitlizétt célunk, hogy a meg-
célzott teljesitménytartomanyban (max.
250kVA/kW) és mindségben (DC, AC,
tranziens jelek) alljon rendelkezésre a mé-
rend6é berendezések vizsgalatahoz szik-
seges villamos energia, az aktiv terhelés
kepes legyen a rezisztiv, kapacitiv, induktiv
és komplex jellegui, aramgeneratoros jelle-
gu, nemlinearis jellegu és tranziens jellegli
terhelést képviselni, a mérérendszerrel
végzett mérési folyamat energiatakarékos
legyen, a mérérendszer alkalmas legyen a
hibak felderitésére, készlljon automatiku-
san merési jegyzdkonyv is.

A PowerQuattro Zrt. megalakulasa ota
széles spektrumban alkalmazott aramira-
nyitok fejlesztésével és gyartasaval fog-
lalkozik. Ezek az aramiranyitd berende-
zések részben modularis, részben pedig
nem modularis kialakitasuak az alkalma-
zastol fuggéen. A modularis felépitést
berendezések modulpalettaja jelenleg
kb. 200-féle modulbdl all.

A fejlesztendd mérérendszereket a
sajat gyartasu berendezések vizsgalatara
is hasznalni kivanjuk, részben a kulonféle
modularis felépitési atalakitok onallé mé-
réséhez, részben pedig a modulokbdl fel-
épitett kilonféle aramellatd rendszerek,
illetve a nem modularis felépitési aramel-
lato rendszerek méréséhez.

Ennek megfeleléen 19-féle kilonbo-
z6 mérérendszert terveztiink meg. Ezek
kozott talalhato tobb olyan mérérendszer
is, amelyek alkalmasak kulonféle vasuti
biztositoberendezési sziinetmentes aram-
ellato rendszerek, valamint vasuti tavkoz-
lési szlinetmentes aramellatd rendszerek
vizsgalatara oly modon, hogy mind a k-
I6nféle betaplalasi modok (pl. egy- vagy
haromfazisu kozlizemi halozat, letransz-
formalt felsévezetéki), mind pedig az
egyes AC és DC kimenetek egylttes ter-

helése biztosithato. Ezaltal az aramellato
rendszerek bemérése energiahatékony
modon megvalosithato.

Az intelligens mérdérendszerek
altalanos bemutatasa

A mérérendszerek alapfunkcioja a méren-
d6é berendezés vizsgalata visszataplalas-
sal, ezért a VIZSLAPQ elnevezést kaptak.
Egy VIZSLAPQ tipusu mérérendszer
elvi felépitése lathatd az 1. abran. A rend-
szer féaramkori - energia-atalakito - része
3 f6 részegységbdl all. A mérérendszer
egy halozati egyeniranyité - NETUPQ
- részegységen keresztill kapcsoldodik az
egy-vagy haromfazisu kézliizemi halozatra.
A haldzati egyeniranyito feladata stabilizalt,
+400V nevleges eértékl kozbensd kori
egyenfesziiltség elddllitasa, valamint szi-
nuszos aramfelvétel biztositasa a taplald
halézatbol. Erre a kozbensé DC korre kap-
csolodik egy taplalo atalakité - INPUPQ
- részegység, valamint egy terhel6 atala-
kité - LODUPQ - részegység. A taplalo
atalakité egy megfelel terhelhetéségt fe-
szliltsegforras, amely eléallitia a mérendd
berendezés taplalasahoz sziikséges jel-
alaku és ertékl feszultséget, mig a terheld
atalakito egy olyan aktiv terhelés, amely
biztositia a mérendd berendezés aram-
generatoros terhelését. A rendszer miko-
dése soran energia-visszataplalas valosul
meg, csak nem a kdzlizemi halozatba, ha-
nem a mérérendszer kdzbensd korébe. lly
modon a mérendd berendezés méréséhez
szlikséges energia a kdzbensoé korbol biz-
tositott és visszataplalasa is oda torténik.
Az energiaegyensuly a taplalo-terhel6 ol-
dalon természetes modon megvaldsul és a
kozlizemi haldzatbol csak a berendezések
veszteségeinek fedezéséhez sziikséges
energiat kell biztositani a halozati egyen-
iranyito altal.

A fejlesztés soran alapveto6 célunk volt,
hogy a mérérendszerekkel az energiaat-
alakitas jellege szerinti 4 f6 csoportba so-

NETUPQ

AC +400V DC

N

11l

DC \4|va DC

koziizemi
halézat
3x400V/230V, S0Hz
(1 fizisd vagy 3 fizist)

VIZSLAPQ

rolhatd mérendé berendezések mind-
egyike vizsgalhato legyen:

- AC/DC-atalakitok,

- DC/DC-atalakitok,

- DC/AC-atalakitok,

- AC/AC-atalakitok.

Ehhez el6szor azt hataroztuk meg,
hogy az egyes gyartmanyokon mit és mi-
lyen tartomanyban kell mérni és ennek
megvaldsitasahoz a mérdrendszernek
milyen paraméterekkel kell rendelkeznie.
Az el6z6 felsorolas alapjan a taplalé at-
alakitoknak valtakozo és egyenfesziilt-
seg forras, mig a terhelé atalakitoknak
valtakoz6 és egyenfesziltség bemenetl
aktiv terhelés funkciot kell ellatniuk. Mivel
a taplalo atalakitok a kdzbensé egyenfe-
szultsegl korrél mikédnek, igy megki-
I6nboztetiink AC fesziltséget eléallitd
taplalo invertereket és DC feszlltséget
eléallito taplalo DC/DC-konvertereket. A
terheld atalakitok a kdzbensé korre tap-
lalnak vissza, igy megkilonboztetiink AC
terhelést képviseld terheld egyeniranyito-
kat, valamint DC terhelést képvisel6 ter-
helé DC/DC-konvertereket.

A mérdérendszereket modularis felépi-
téslre terveztik, amelyhez kifejlesztésre
kerult egy olyan a4j mérémodul-csalad
(NETUPQ-INPUPQ-LODUPQ), amely-
nek moduljaival a kilonféle teljesitmény-
elektronikai berendezések mérése - tap-
lalasa eés aktiv terhelése - elvégezhet6. A
mérémodulok fejlesztése soran az alabbi
eredményeket értlk el:

- Az alkalmazott félvezeték kapcsola-
si veszteségeinek meghatarozasa-
hoz egy pontosabb szamitasi elja-
rast fejlesztettiink ki.

- A légmagos fojtotekercsek mérete-
zéséhez egy - a Nagaoka-fliggvény
[1] pontositasan alapuld - ujszeru
szamitasi eljarast fejlesztettink ki.

- A megdfelel6 hités megvalositasahoz
Uj gyartastechnoldgiat fejlesztettiink
egyszerlien valtoztathatdo méretd
hitébordak keészitéséhez. Az (i,

VIZSLA-BK
- e
MERENDO
BERENDEZES

1. abra:
! Az intelligens

mérd/ meérd-

CONTUPQ  adagyiiis . | camisgép  rendszerek
elvi felépitése

egység
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optimalizalt alaku hitébordakkal el-
készitettik a referenciameéréseket,
amelyek eredményeivel beallithatova
valt a hétechnikai végeselem modell.
Az Uj modell birtokaban gyorsan és
egyszerlien tesztelhetéve valtak a
kilonb6zo fokor-kialakitasi otletek.

- A féaramkorok szimulaciéjahoz a
MATLAB szamitogépes programot
alkalmaztuk.

- Kifejlesztettik és teszteltiik a kdve-
t6-szabalyozas és a PWM modula-
ciés eljaras tulajdonsagait egyesité
vegyes mukddestu  szabalyozasi
strukturakat.

- HIL (Hardware In the Loop) model-
lezés bevezetése és alkalmazasa a
fejlesztés elésegitésére.

A mérérendszer fizikai mikodtetésé-
hez egy mérésvezérlé részegységet
alkalmazunk, amely a CONTUPQ nevet
kapta. Ez a részegység folyamatos kom-
munikacios kapcsolatban all a vezérlé
szamitégéppel és végrehajtia az onnan
kapott parancsokat.

A CONTUPQ részegység fébb funkcioi:

- kulonféle segédtapfesziltségek
(12V-400V DC, 230V/50Hz) eldal-
litasa és kiadasa a mérendé beren-
dezés szamara,

- belsé, optikai CAN-busz kommuni-
kacios vonal megvalositasa a meé-
rérendszer halozati egyeniranyito,
valamint kilonfele taplalo és terheld
részegységek kozott,

- kilsé, optikai CAN-busz kommuni-
kacios vonal megvalositasa a méré-
rendszer és a mérendd berendezés
kozott, amennyiben a mérendé be-
rendezés rendelkezik optikai kom-
munikacios lehetéséggel,

- a mérendd berendezés mérési fo-
lyamata soran eléforduld kilonféle
analog mennyiségek, pl. bemeneti/
kimeneti fesziltségek és aramok

nagypontossagu meérésének meg-
valositasahoz 6sszesen 28 db ana-
16g mérécsatorna all rendelkezésre,

- kilso, soros (USB) kommunikacios
vonal megvalositasa a meérérend-
szer és a mérendé berendezés
kozott, amennyiben a mérendé be-
rendezés soros kommunikacios le-
hetéséggel rendelkezik,

- soros kommunikacios vonal (USB)
megvalositasa a mérdérendszer és a
vezérlé szamitogep (PC) kozétt,

- 6 db kontaktus jellegli bemenet fo-
gadasanak és kezelésének megva-
|ositasa,

- 6 db kontaktus jellegli kimenet ki-
adasanak megvalositasa.

A CONTUPQ tipusi mérésvezérlo
részegyseg konnyen illesztheté a mero-
rendszerhez és az eldlapjan elérhetéek
azok a funkciok (pl. kulonféle tapfesziilt-
ségek, kontaktusok), amelyek a mérendo
berendezés méréséhez kozvetlenul szik-
ségesek. Amennyiben tovabbi analog me-
résekre van szlikség, pl. tdbb bemeneti
és tobb kimenet(l sziinetmentes aramella-
t6 rendszerek esetén, akkor a CONTUPQ
részegyseg egyszerien bovitheto.

Az 1. abran lathato, hogy a mérérend-
szer és a mérendd berendezés illesztéseét
a VIZSLA-BK elnevezésii részegység
veégzi, amely a mérérendszer bemeneti-
kimeneti részegysége. Ezt azzal a céllal
alkalmazzuk, hogy a merendd berende-
zés villamos csatlakoztatasat és az ehhez
szlikséges védelmeket, valamint a kilon-
féle kilso feszlltség- és aramméréseket
el lehessen helyezni.

A VIZSLA-BK tipusi bemeneti-kime-
neti részeqgység felépitése a mérendd be-
rendezéstdl figg. A részegyseg eldlapjan
elérhetéek azok a funkciok (pl. kezel6fe-
lUlet kismegszakitokkal, kilonféle csatla-
kozok), amelyek a mérendd berendezés
méréséhez kozvetlenll sziikségesek.

A mérérendszerek hasznalata

A mérérendszerek hasznalatahoz kifej-
lesztésre kerllt egy olyan szamitogé-
pes kezeléprogram (2. abra), amellyel
a mérdrendszer kdzvetlendl a PC-rél mu-
kodtetheté. A mérérendszerek kétféle
Uzemmoddban hasznalhatdéak. Az egyik
Uzemmodban a mérérendszer egyes rész-
egységei (NETUPQ, INPUPQ, LODUPQ,
CONTUPQ, VIZSLA-BK) kézi mérésvezér-
léssel, a masik zemmoddban pedig auto-
mata mérévezérléssel mikodtethetok.

A kézi mérésvezérlés soran a méro6-
rendszer részegységei a szamitogépes
kezeléprogrambol

- be- és kikapcsolhatoak,

- feszlltség- és aramjelalakjaik, vala-

mint alapjel-értékeik beallithatoalk,

- kulonféle analog (feszlltség, aram)

mérések végezhetoek,

- digitalis (kontaktus) bemenetek be-

olvashatoak,

- digitalis (kontaktus) kimenetek kiad-

hatoak stb.

lly médon a mérendé berendezés be-
mérése - folyamatos kezel6i beavatko-
zassal - teljeskorien megvalosithato.

Ehhez képest az automata mérésve-
zérlés nagy elonye, hogy a mérendd be-
rendezés bemérése programozott moédon
valosul meg. A fejlesztés eredményekent
egy mélyebb programozasi ismeretek nél-
kil is hasznalhatdé programozasi nyelvet
hoztunk létre a mérési folyamatok auto-
matizalasahoz. Az automata mérésvezér-
léshez sziikséges meérésvezeérlé progra-
mok ezen a programnyelven készlltek
el és futtatasukkal a vezérlé programban
definialt mérési feladatok automatikusan
végrehajtodnak. Ebbél adoddan az auto-
mata mérésvezérlés sokkal kisebb mér-
tekl kezel6i beavatkozast igényel, mint
a kézi vezérlés.

Méraprogram Vor. 1.0

Berenderes megnevessse. STEFQ
Bevencteres tpusa PO_CAN
okt iaios [52EPGp. skkumulsionons
Bersncteres gyt sranostcye |VAS7210862-180010

Merpstiegzo sremeh: v

[S2EPQ bekapcsolasa fsor 1586)

[SZEPO fesz clapjetiekiitdése (sor 1590)

{SZEPO tesztnélkili mod akiivalsse (sor1592)
152EPQ kényszerndités eng. (sor1593)

ISZEPO fesz. alapietlekiitdése (sor 1590)

ISZEFO teszt nélkuit mod akivalbsa isor 1592)
ISZEPO kenyszerindités eng (sor1533)

ISZEPQ Uzem jelzés enzéhelve (sor 1597)

{Uzem testtetése meglelals, (sor1602)

MérGmodulok kikspcsolésa (so113)

{FEAD kimeneek alaphelyzetbe (sor14)

[Tépisic inserer fesz. alpjel 0V (sor 16)

Frogram veais ellentrzése (sor1604)

PO perematerek meghat (sor 1605)
SZEPO230/33615/20 03 mérés kivalaszava. (s0207)
SZEP0230/336-15/20 03 (s0r209)

Mersmadulok Ki+FEAD Kl (sor 1606
Mermodutok kikapcsolsa (sor13)
FEAD kimenetek slaphelyzatbe (sor14)
Tepibld inverterfesz. slapiel OV (sor 16)
SZEPO ST BE (501 1609)

UBE  UKOND UK BE _ Kl
loiov  a72.10v 45,16V 0.08A 10.06A
1BE_CSUCS UBE_S2EPQ UKOND_SZERUKI_SZEPO
jssA 183, 104
T 1GOTZ 52 TR 52
330c  [302C

02A

2. abra:
PC-s Folyamot teslings ‘
kezel6- Crercesaoe T
program a
VIZSLAPQ-03
tipusu

méro-
rendszerhez

me"r 5

"~ 3. mérérendszer - VIZSLAPQ-03

Mocksi fobram IEESE S bon
1407 NETU uzem jelzés megszint ~
=00V DC 1412 INPUTF uzem jelzés megsziint

a7 L jelzés megszint

1423 100V vizsgélat ciklus vége

S AN

11431 Uj IBE_CSUCS méros

433 Ibe csicsénék kienekelése
1438 Szab. vizsg. status = 1 (100V.Un)
1438 Udrc_mex = 0V
1440 INPUTF aramkorlét ~ 60A
1441 SZEPQ fesz. alapjetsSOV ciktus ke
1443 Szab vizsg. status - 2 (it novelés)
1445 SZEPQ fesz. alapiel belrdsa
1445 Szab. bealit vizsgalat ciklus kezdi

PoUrQ 120400000 12

4K

1454 UDRC tal magas
1458 UDRC tansan til alacsany
1463 SZEPQ feddvédelem megsz6lalt
468 SZEPQ uzem jelzés megszint
1473 NETU iizem jeizés megsziint
1478 INPUTF tizem jelzés megsziint
1483 LODUDC uzem jeizés megszint

1508 Efértik & névieges Ukond-ot
1511 Udrc_max = 0V
512 UDRC alacsony szamialé = 0

UDRC _ PBE PN

PC | 513 INPUTF fesz. alapjel = 230V
11514 Hibafigyel ciklusszamlald nulléz
515 I nveld ciklus kezdete
1518 Szab_vizsg. status = 3 flelt. vizsg..
519 LODU boost éramkorlats5A

f15330v  [0,00W 251W

IFOJTO_SZE IKILSZEFO  T.K_S2EPO T IGBT1 SZ
D4VO,_S2€' KL, SZEFQ K. S2EP0 JGBT

0.0A [39.5¢ 335C

ERZI0_ TESZTPONT.
6

Comzinés | UIMér Diag | Texas Dignoszika |

i Com uganyités |

1521 Hibafigyels ciklus kezdete
11524 Uj UDRC_MAX mérés

11526 UDRC < 40v7

11528 UDRC 1l magas

1532 UDRC tartésan 6l alacsony
11537 SZEPQ fedovédelem megszolak
11542 SZEPQ uzem jelzés megszint
11547 NETU zem jelzés megsziint
1552 INPUTF uzem jelzés megszint
1557 LODUDC uzem jelzés megszint
{1561 Elértuk a megfelels cikiusszamoti
1562 Hibafigyeld ciklus vége

1565 Elértik a névieges kim. sramot?
1566 It noveld ciklus vege

1567 Elértiik a néviages aramot

1573 SZEPQ kikapcsoldsa

1579 Uki - Ukond csere vizsgalat
1584 Feltontokar vizsgalata

1585 LODUDC kikepcsolasa

1586 SZEPQ bekapcsolbsa

1598 SZEPQ fesz. alapjel lekildése

=Pt ] CANDisgnosiiita |

3. abra: y
Kilonféle VIZSLAPAQ tipusii mérérendszerek

A megvalositott mérérendszerek

A palyazat keretein belul 19-féle kiilonb6zé

meérdrendszert valdsitottunk meg, amelyek

a VIZSLAPQ-01...19 elnevezést kaptak.

Az elkészilt mérérendszerekbol

- 15 db 20kVA névleges teljesitmeényl
meérendé berendezések,

- 2 db B0kVA névleges teljesitmeényl
merendé berendezések és

- 2 db 250kVA névleges teljesitményd
merendd berendezések vizsgalatara
alkalmas.

A mérendd berendezések jellege szerint

- AC/DC-atalakitok vizsgalatara 3 db,

- DC/DC-atalakitok vizsgalatara 4 db,

- DC/AC-atalakitok vizsgalatara 6 db,

- AC/AC-atalakitok vizsgalatara 6 db be-
rendezés alkalmas.

Az egy csoporton bellli mérérendsze-
rek kozoétti kilonbségek pl. a taplalo fe-
sziltség jellegében és értéktartomanya-
ban, a névleges taplald teljesitményben,
az aktiv terhelés Gizemi bemeneti fesz(ilt-
ség-tartomanyaban vagy éppen a névle-
ges terhelé aramban vannak.

A megvalositott mérérendszerek egy
részét a 3. abran lathatjuk. A 4. abran pe-
dig egy olyan LODUPQ 230 PM 400-12
tipusu terhelé egyeniranyitd részegység
lathato, amelyet pl. tobbféle mérérend-
szerben kulonféle egyfazisu inverterek
méréséhez hasznalunk 12kVA névleges
teljesitményig.

Az intelligens mérérendszerek
elényei

Kevesebb felhasznalt energia

A megvalositott mérérendszerek egyik f6
célia az energiaegyensuly biztositasa. Ezt
a kozbensd korbdl torténd taplalassal és a
kozbensd korbe torténd visszataplalassal
erjik el. A mérendd berendezés taplala-
sahoz sokkal nagyobb energia biztosithato
a kozbensé korbdl, mint amekkora ener-
giat a mérérendszer felvesz a kdzlizemi
halézatbol. Mivel az ilyen elven m(ikédé
mérdrendszereknél a koziizemi halozatbol
csak a féaramkori részegységek (halozati
egyeniranyito, taplalo és terhel6 atalakitok,
mérendd berendezés) veszteségeinek fe-
dezésére kell energiat biztositani, alkalma-

zasukkal jelentés energia-megtakaritast
lehet elérni. Az elvégzett mérések alapjan
azt mondhatjuk, hogy a felhasznalt energia
mennyisege atlagosan kb. 30-40 szaza-
lekra csokkent a korabbi, mérérendszer
nélkili mérések fogyasztasahoz képest.
Rovidebb mérési idé

A mérdrendszerekkel a mérési feladatok
elvégzéséhez szikséges idd jelentésen
rovidilt. Az automatikus mérés alkalma-
zasaval a vezérld szamitogép onalloan
elvégzi a taplalo- és terheldberendezések
mérési folyamatnak megfelelé vezérlé-
sét, a mérési eredményeket kiértékeli és
elektronikus formaban régziti is.

Automatikus dokumentalas

Az automatikus mérés alkalmazasaval a
merendd berendezéssel és a méréssel
kapcsolatos Osszes informacio, azaz a
gyartasi szam, mérési jellemzék (idépont,
hely, merest végzé kolléga neve stb.) és
az Osszes méresi eredmény (pl. a tény-
legesen mért értékek, megfelelt/nem fe-
lelt meg allapotok stb.) egy elektronikus
jegyzékonyvben régzitésre és mentésre
kerul. A jegyzokonyv tarolasa a kdzponti
adatbazisban torténik és sziikség esetén
barmikor eléhivhato, megtekinthetd.

Kevesebb eszkoz

A megvalositott mérdérendszerekkel a mé-
rési feladatokhoz sziikséges fesziiltség- és
aramforrasok (pl. toroid-transzformatorok,

4. abra:

LODUPQ 230 PM 400-12 tipusu terhel6 egyeniranyito részegység

kis- és nagyfeszlltségl tapegységek),
terhelések (pl. kis- és nagyobb teljesitmé-
ny( terhel6 ellenallasok, toloellenallasok),
merémiszerek (pl. analog feszliltség- és
aramméré miszerek, sontellenallasok,
digitalis multiméterek) szama jelentésen
csokkent. A kulonféle feszlltség- és aram-
meéreési feladatokat nagy pontossaggal a
mérérendszer CONTUPQ részegységé-
ben lévé mérémd végzi el.

A mérdrendszerekkel kapcsolatos fej-
lesztési eredményeinkrdl részletesebben
a kovetkezd cikkeinkben szamolunk be.

A VEKOP-2.1.1-15-2016-00050
azonosito szamu, Elektronikus terhelé-
sekkel kialakitott, intelligens, energia-
hatékony mérérendszerek és teljesit-
ményelektronikai eszk6zok hitésére
alkalmas hdécsoves hiitérendszerek
fejlesztése cimu projekt a Nemzeti Ku-
tatasi, Fejlesztési és Innovacios Alap-
bol biztositott Vallalatok K+F+I tevé-
kenységének tamogatasa palyazati
program finanszirozasaban valésult meg.

Lektor: Molnar Karoly, fejlesztésiigazgatd

Jegyzet

[11 Nagaoka-fliggvény: légmagos fojtote-
kercs induktivitasanak szamitasahoz
szlikséges matematikai 0sszefliggés.

Entwicklung intelligenter Priifsysteme bei PowerQuattro Zrt.

In diesem Artikel werden die kirzlich entwickelten intelligenten Priifsysteme im
Rahmen der VEKOP-Ausschreibung dargestellt. Es wird die Ziele der Entwicklung
sowie die Konzeption der Prifsysteme und der erforderlichen Teilsystemen sowie
deren Funktionen beschrieben. Dieser Artikel beschreibt auch die Ergebnisse der
Entwicklung eines Compiler fir den Einsatz von Priifsystemen. AbschlieBend werden
die wahrend der Entwicklung erzielten Ergebnisse im Lichte der gesetzten Ziele
diskutiert, und werden die implementierten Prifsysteme und ihre Vorteile prasentiert.

Development of intelligent metering/testing systems at PowerQuattro Co.

This article presents the recently - within a VEKOP tender - developed intelligent
metering systems. We describe the objectives of the development, introduce
the conceptual architecture of the metering systems and present the required
components, together with their functions. This article also discusses the results of
the development of a computer management program for the use of the measuring
systems. Finally, we discuss the results achieved during the development in the light
of the objectives had been set, we will briefly present the implemented metering

systems, highlighting their benefits.
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Folyoiratunk szerz6i

Eged Krisztian

Az Obudai Egyetemen végzett villamosmérndkként.
A VAMAV Kft.-nél 2009 ota dolgozik értékesitési te-
rileten. F6 tevékenysége a voestalpine SIGNALING
csoport vasuti jarmu- és infrastruktura diagnosztikai
termékeinek, valamint varosi vasuti valtovezeérlés, val-
tofltés vezeérlés és valtohajtomui termékek értékesi-
tése és a termékekhez muszaki tamogatas nyujtasa.
Elérhetéségek: VAMAV Kft 3200 Gydngyods, Gyartelep u. 1. Tel.: +36
(30) 424-5193. E-mail: eged.k@vamav.hu

Dr. Jo6 Ervin

BSc. gépészmérndk diplomajat 1995-ben a BJKMF-
en, MSc-t 1999-ben a GATE-n, PhD fokozatat
2006-ban a SZIE-n szerezte. Kilonbdzé mérnoki
beosztasokban dolgozott a Magyar Honvedségnél, a
Knorr-Bremse VJR Hungarianal, valamint kutatoként
az MTA TKI-nal. 2005-t6l a VAMAV Vasuti Berende-
zések Kft. munkatarsa. MUszaki-kereskedelmi Ggyve-
zetékent felelés a gyartmanytervezéseért, gyartaselékészitésért és gyar-
tasért, minéségbiztositasert, értékesitésert valamint a HSE feladatok
elvégzéséért. 2006-ban a KRF-en cimzetes fdiskolai tanar cimet kapott.
Tagja a MMK-nak és az MTA ATO-nak, a ,Tanulni” Baross Gabor Alapit-
vany kuratora, Pro Scientia Aranyérmes.

Ringler Csaba

2001-ben végzett a budapesti Kandd Kalman M-
szaki Foiskola Villamosmérnodki Karan. 2001-t6l a
PowerQuattro Zrt. erésaramu fejlesztémérnoke,
2012-t8l fejlesztési csoportvezetd. F6 tevékenységi
korébe tartozik a szlinetmentes aramellaté rendszerek
tervezése, fejlesztése valamint a rendszereket alkotd
kulonféle atalakitdé modulok tervezése, fejlesztése. A
Magyar Mérnéki Kamara aktiv tagja. Elérhetéségek: PowerQuattro Zrt.
1161 Budapest, Janos u. 175. Tel.: 06 (1) 405-5400. E-mail: pginfo@
powerquattro.hu

Sziics Attila

2006-ban vegzett a gyéri Széchenyi Istvan Egyetem
vilamosmeérnoki szakan automatizalasi szakiranyon,
majd 2009-ben okleveles villamosmérnoki diplomat
szerzett a Budapesti Mlszaki és Gazdasagtudoma-
nyi Egyetem Villamosmérnoki és Informatikai Karan,
energiaatalakito rendszerek szakiranyon. Az egyetem
elvégzése utan 2009 és 2013 kozott a VHJI Kift. fejlesz-
témeérndke volt, majd 2013 o6ta a VHJ Kft. jogutddjanal, a PowerQuattro
Zrt-nél dolgozik erésaramu fejlesztémeérnoki beosztasban. F6 tevékeny-
ségi korébe tartozik a kulonféle egyen- és valtakozofesziltségl sziinet-
mentes aramellatd rendszerek teljesitményelektronikai részegységei-
nek tervezése és fejlesztése. A Magyar Elektrotechnikai Egyestlet és a
Magyar Mérnoki Kamara aktiv tagja. Elérhet6ségek: PowerQuattro Zrt.,
1161 Budapest, Janos u. 175. Tel.: 06 (1) 405-5400. E-mail: pqginfo@
powerquattro.hu

Pete Gabor

A soproni Handler Nandor Szakképzé Iskolaban vég-
zett 1996-ban, mint vezetékes tavkozlési technikus,
ezt kévetéen a Széchenyi Istvan Foiskolan tavkoz-
lési szakiranyd villamosmérnoki diplomat szerzett
2001-ben, illetve egyetemi szakmérnok, kozlekedési
menedzser gazdasagi mérnék diplomat a Budapesti
MUszaki és Gazdasagtudomanyi Egyetemen 2011-
ben. 2001 oktéberétél 2003 marciusaig a MAV TEBGK Radio Rend-
szertechnikai csoportjaban dolgozott mint fejlesztémérndk. 2003-tél
a vasuti radios rendszerek szakel6addja a TEB Féosztaly Tavkozlési
Osztalyan. 2003 éta az UIC ERIG munkacsoport tagjaként képviseli a
MAV Zrt.-t. Vasttszakmai oktato, a MAV Historia Bizottsag Infrastruktura
Albizottsaganak tagja.
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Hajdu Richard

Az Obudai Egyetem Neumann Janos Informatikai Ka-
ran szerzett mérnok informatikus mesterdiplomat. Az
alapképzés elvégzése utan a Dunantuli Kft.-nél dol-
gozott, kifejezetten Siofok allomas Domino 70 tipusu
biztositoberendezésének bdvitésén. Késébb a TEB
Kozpont, jelenlegi nevén a MAV Zrt. Technoldgiai
el ’5 Rendszerlzemeltetési Igazgatosag biztositoberende-
zési szakérté munkatarsa lett, ahol kifejezetten a jelfogofiiggéses bizto-
sitéberendezések vizsgalataval, hibainak elemzésével és elharitasaval,
illetve tervezésével (pl. Hlvosvolgy D70 és Mezéfalva-elagazas D55)
foglalkozik.

‘ Toth Péter

1996 és 2003 kozott a MAV TEB Kozpont biztositdbe-
rendezési osztalyan a biztonsagtechnikai ellenérzési
csoport fejlesztémérndkekeént biztositoberendezések
elméleti és gyakorlati biztonsagtechnikai vizsgalataval
foglalkozott. Ezutan a TEB |gazgatésag biztositobe-
rendezési osztalyan biztositoberendezési fejlesztések
felelése, majd 2010-tél ismét a TEB Kdzpont biztosito-
berendezési osztalyan dolgozik, annak 2013 januarjatol vezetdje. 2003-
tol a Vezetékek Vilaga felelés szerkesztéje. Elérhetéségek: MAV Zrt.
Technolégia Rendszerlizemeltetési Igazgatosag, Biztositoberendezési
és Aramellatas T. Osztaly. Tel.: 511-38-96. E-mail: toth.peter@mav.hu

Opperheim Gabor

Szakiranyu tanulmanyait a BME Kozlekedésmérnoki
és Jarmimeérnoki Karan folytatta, ahol 2012-ben koz-
lekedési folyamatok szakiranyon Bsc, 2014-ben koz-
lekedésautomatizalasi szakiranyon Msc végzettséget
nyert. Az egyetemrdl kikertlvén a Bi-Logik Kft. alkal-

k Py mazasaba lépett.
L‘ Elérhetésége: opperheimg@bilogik.hu

Fiilop Laszlo

1966-ban végzett automatika, telemechanika és hir-
adastechnika szakon a moszkvai Vasutmérndki Egye-
temen (MIIT). Oklevelét a Budapesti Mliszaki Egyetem
Villamosmérnoki Kara méréstechnika szakként hono-
sitotta. MAV-szakvizsgait kdvetden a JBFF-en tervezé-
meérndk, majd fomeérndk. 1974-t61 kezdédden a MAV
Biztositéberendezési és Automatizalasi Szakosztalyon
dolgozott, miiszaki-gazdasagitanacsado, fejlesztésiosztaly-vezetd, meg-
bizott szakosztalyvezetd, szakosztaly/féosztalyvezeté munkakorokben.
Késébb a MAV Tavkozlé és Biztositoberendezési Kézponti Féndkség
igazgatdja, mlszaki igazgatéhelyettese. 1996-t6l nyugalomba vonulasa-
ig a MAV Rt. Tavkozlo, Erésaramu, és Biztositoberendezési Szakigazga-
tésag szakigazgato-helyettese, egyben a Kézponti Fellgyeleti Iroda és
a Biztositoberendezési Biztonsagligyi Szervezet vezetbje. Az 1984-90
kozotti idészakban Budapest-Ferencvaros rendezd pu. rekonstrukcioja-
nak MAV-vezérigazgatdi biztosa.

A Vasuti
VezetekVHag

2020. jL’lhiusban
jelenik meg.

Intelligens kozlekedésiranyitasi rendszerek

THALES A MEGOLDAS

A Thales altal kinalt korszerl biztositoberendezesi, kommunikacios és
halozatfeltigyeleti rendszerek segitségével meg tébbet hozhat ki
infrastruktirajabal. Vilagszerte piacvezetd vallalatkent, szamos referenciaval
rendelkezd févonali, elévarosi és varosi kozlekedési megoldasaival a Thales
rendszerei hatékony és koltseégkimélé Gizemeltetést tesznek lehetdve. Ez az
infrastruktira-Uzemeltetéknek és a kozlekedési vallalatoknak versenyelényt
jelent, mikozben az utasok a legmagasabb fokd biztonsagot élvezhetik. Tobb
mint 100 kozlekedeési partnerinkkel kozésen megvalésitott, komplex
projektekben bizonyitott megoldasainkkal, vilagszerte B 000 felkészilt
szakemberiink lenditheti mozgasba az On kovetkezé projektjét.

www.thalesgroup.com

THALES




